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Figure 4. Measuring configuration of the GNSS-Monitoring Component at the test site Aggenalm.

Auswertung und Ergebnisse (seispiel)
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In ,near realtime" werden 15 min Lésungen im
Postprocessing berechnet. Das Messrauschen
liegt im Bereich von wenigen Zentimetern.
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Eine Tiefpassfilterung (gleitendes Mittel, hier
Uber 48 Datensatze) eliminiert das Rauschen
weitestgehend. Erste Bewegungstrends sind

erkennbar.
Trendschéatzung April — August 2008
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Figure 5 ic i ion of an i ive 3D early warning system for instable slopes. GNSS and geleitet werden.
TDR continuously gather highly precise i about the on the surface
Fazit:

Sowohl bei Testaufbauten an der UniBw als
auch bei aktuellen Projekten konnte die Leis-

Rechtsl Orlg. GOCA-Zatrahen na:h tungsfahigkeit der Low-Cost GNSS-Sensoren

nachgewiesen werden. Bewegungen im Be-

GOCA Onllne—Au%IeChunggufe 2 reich weniger Millimeter sind detektierbar und
. Aussagen Uber Langzeittrend lich.
Prospekt (*), Seite 2 o R

Oben: GeoSensornetzwerke mit GOCA-Datenmodel lierung. Abb. aus: “Devel opment and
testing of an integrative 3D early warning system for alpine instable s opes (Al pEWAS)”;
Kurosch, K., Wunderlich, T. and E. Heunecke. Geotechnol ogien Science Report, 2007.



